I

0,51
0,41
0,34
0,24
0,14

stimolo di colore =S, (A\)-R(A)

lunghezza d’onda/nm

valori tristimulo X(A), Y(A), Z(A)

2,0
15
1,0

0,5

normalizzazione:
y AN=1
E()\) )/lT1EiXK )
yo) XA

lunghezzg
d'onda

Anm

ap"UISG-NY'1|"dqey//:dnY O YLIBWOIe}~/Sh 09" 67T 0 T//:dny
W.LH® ZO1IN/ZOIN/3P"UIIaG-ny'1| "8G ey//:dRy [lIWIS ]l IpaA

D

rispecchiando la superficie

0,05 : 0,0/

400 500 600 700 400 500 600 700
4-103030-L0 MIO70-1N, B3 09 3  4-103030-LO MIO70-2N, B3 09_4
valenze di colore spettrali: sensibilita spettralex(A), y(A), z(\)
0,57 X(A)-S(\)-R(N) 2,0
0.4l Y(A)-S(A)-R(A)

03 Z0)-S\)-RN) | (10
’ Y(\)-SA)RQ) 1,0
0,2+ X(A)-S(A)-R(A)
Z(A)-S(\)-R(A) lunghezza |5 v\, lunghezzg
0,11 d’'onda ' o Y4 %, d'onda
Anm P X o, A/nm
070_ 070 8600007 20P00000000000003BBOV0000

400 500 600 700 400 500 600 700
4-103030-L0 MI070-3N, B3_09_5 4-103030-L0O MI070-4N, B3_10

luce s_pecc_hlo luce diffonde

rlf|EEESESI()r1(E rifleas;s;i()r]ea

superficie debole

4-103030-L0

MI070-5N, B3_11

4-103030-L0

MI070-6N, B3_12

Sensore riflessi
luce € riflessione
0 occhio debolmente
direzionale
--->
1
1
0
/]

Superficie setosa

fortemente direzionale

luce : .
riflessione

superficie scintillante

4-103030-L0

MI070-7N, B3_13

Grafico TUB-MIQ7; Grafica computerizzata e colorimetria
Serie di immagini MI07, 3D=1, de=0
] M Y

MI070-8N, B3_14

V L o Y
http://farbe.li.tu-berlin.de/MI07/MIO7LOFA.TXT /.PS; inizio dell'output
F: linearizzzazione 3D MI07/MI07LI3SOFA.DAT nel file (F), pagine 1/2

__n

luce

riflessione ha preferito d
niovo alla fonte leggera

retro-reflective la superficie

sensore
o I'occhio

45° 0°
misura o
I'osservazione
geometria
45°/ 0°
I/ s /
campione la superficie

luce

4-103030-L0

MI071-1N, B3_15

4-103030-L0

MI071-2N, B3_16_:

-MI07s0S]

sensore sensore
luce 4 pocchio !
1
misura 0° 452 luce A\ riflessione
isu _ u o +] diffonde
o l'osservazion >
. | <] nella palla
geometria ! # / "bianco"
0°/45° \
0 o
I/ /] Z /
superficie di campione superficie di campione
4-103030-L0 MIO71-3N, B3_16_2 4-103030-L0 MIO71-4N, B3_17_1
misura luce misura Iuce shine-trap
geometry geometria

<
<%

______ -»-—--' sensor

0°/diffuse
I

A

superficie di campione

8

superficie di campione

4-103030-L0

MIO71-5N, B3_17_2

4-103030-L0

luce "bianca"

sensore
00

misura
geometria
45°/ 0°
v A W /A
campione campionecampione
nero o bianco

luce "bianca" sensore
mono' 00 450
chromator

misura
geometria
0°/ 45° A

A /A4 WA
campione campione campione
nero - bianco

4-103030-L0

MIO71-7N, B3_18_1

Output: nessun cam

Input: rgb/cmyk —> r%b/cmylé
lamento_

4-103030-L0

__n

MIO71-6N, B3_17_:

MI071-8N, B3_18_:

Ae|dsip ns indino,|jap einsiw e| Jad auoneslddy
Sd’/ 1LX1'V40T1L0IW/LOIN-TOS09TOC -dN.L |uOoIZIds|

9p0J ”jelvlew gNl

yi=

(0]

&l




=

I A — (0]
httB://farbe.Ii.tu-berIiLn.de/MIO?/MIO?LOFA.TXT /.PS; IinYearizzzazione 3[?

F: linearizzzazione 3D MI07/MI07LI3OFA.DAT nel file (F), pagine 2/2

stimolo di colore =5, (A)-R(A) valori tristimulo X(A), Y(A), z(\)

. o< 0,57 2,0 norrnallzzazlone:
=3 0,4 = yma>p‘) =1
o= | 15 z(A)
== _
== 0,31 7 XA
o o o) N
ocu 0,21
=3 lungh

=. 0,5 unghezzg
@ = 0.1; d'onda
o lunghezza d’onda/nm A/nm

= 0,0= / : ! 0,0
o= 400 500 600 700 400 500 600 700

M) -b-c 4-103130-L0 MI070-12, B3_09_3 4-103130-L0 MI070-22, B3_09_4
a= . : ——— —
1l valenze di colore spettrali: sensibilita spettralex(A), y(A), z(A\)
S § 0,57 X(\)-SA)-RA) | |20
g = |04l Y(A)-SA)-R(A) L5
D 03 Z(A)-S(\)-R(A) :
= o ’ Y(\)-SA)RM) 1,0
o2 0,2+ X(\)-S(\)-R()

vy =5 0 IZE)\)'S()\)'R()\) lunghezzg |05 lunghezz4
= ) d’'onda d’'onda
T o A/nm 20 AINm
L 0,0 0,0
= 400 500 600 700 600 700
g 5 4-103130-L0 MI070-32, B3_09_5 4-103130-L0 MI070-42, B3_10
o g
D - i .
= luce S.ﬁecc.h'o luce diffonde
=S riiessione riflessione
Y
i,

I

o g 3
5=
o
@

Z /]
rispecchiando la superficie superficie debole
4-103130-L0 MI070-52, B3_11 4-103130-L0 MI070-62, B3_12
sensore i i irezi
L luce = riflessione luce fortemente direzionale
o0 occhio  gepolmente riflessione
direzionale --->
e \4
777 74 777
Superficie setosa superficie scintillante

4-103130-L0

N

-6

MI070-72, B3_13

Grafico TUB-MIQ7; Grafica computerizzata e colorimetria
Serie di immagini MI07, 3D=1, des8RGB*
] M Y

4-103130-L0 MI070-82, B3_14

C i-w”(ﬂlog
s riflessione ha preferito di luce Sensore
niovo alla fonte leggera o I'occhio NG
0
45° 0° 3 =
misura o <=}
losservaziong & 2
geometria i
45°/ 0° =
: | I/ _ ] , _/I - @
retro-reflective la superficie campione la superficie (AN
4-103130-L0 MI071-12, B3_15 4-103130-L0 MI071-22, B3_16_1 Q__) 8
o))
luce  Sensore sensore 3.5
o I'occhio : [ZR)
0° 452 A iflessi o
. riflessiong

misura _ luce L %) diffonde o<
o l'osservazion > NS)
. | -] nella palla =3
geometria | Y 2 "Nianco" o
0°/45° ! c =<
1 '8 o
74 7 74 7 =
superficie di campione superficie di campione & %D
4-103130-L0 MI071-32, B3_16_2 4-103130-L0 MI071-42,B3_17_1 9_ >
e T R
misura luce misura iz “line-ialp =R,
geometry geometria 0 2 -
\/ A -~

[ -]
: 20

______ -»- - - - Sensor ————-\-tp---- sensore @

| c

' o

1

0°/diffuse X 8°/diffuse >\ 7 n

78 A % o)
superficie di campione superficie di campione D

2
4-103130-L0 MI071-52, B3_17_2 4-103130-L0 MI071-62, B3_17_3 ﬁ m
luce "bianca” sensore luce "bianca" sensore S g
5 mono- o 5 L
0 45 °
chromator 3
. . o
misura misura -
geometria geometria g
45°/ 0° 0°/ 45° A %

v A W /A
campione campionecampione
nero o bianco

/A4 w711 /A

campione campione campione

nero

>

bianco

4-103130-L0 MI071-72,B3_18 1

Input: rgh/cmyk —>r
OBtputgIinea?izzazi(?nhlédBDrgb*dd

4-103130-L0

0]

MI071-82, B3_18

__'m

@




I

0,51
0,41
0,34
0,24
0,14

stimolo di colore =S, (A\)-R(A)

lunghezza d’onda/nm

valori tristimulo X(A), Y(A), Z(A)

2,0
15
1,0

0,5

normalizzazione:
y AN=1
yo) XA

lunghezzg
d'onda

Anm

ap"UISG-NY'1|"dqey//:dnY O YLIBWOIe}~/Sh 09" 67T 0 T//:dny
W.LH® ZO1IN/ZOIN/3P"UIIaG-ny'1| "8G ey//:dRy [lIWIS ]l IpaA

D

rispecchiando la superficie

0,05 : 0,0/

400 500 600 700 400 500 600 700
4-113030-L0 MIO70-1N, B3 09 3  4-113030-LO MIO70-2N, B3 09_4
valenze di colore spettrali: sensibilita spettralex(A), y(A), z(\)
0,57 X(A)-S(\)-R(N) 2,0
0.4l Y(A)-S(A)-R(A)

03 Z0)-S\)-RN) | (10
’ Y(\)-SA)RQ) 1,0
0,2+ X(A)-S(A)-R(A)
Z(A)-S(\)-R(A) lunghezza |5 v\, lunghezzg
0,11 d’'onda ' o Y4 %, d'onda
Anm P X o, A/nm
070_ 070 8600007 20P00000000000003BBOV0000

400 500 600 700 400 500 600 700
4-113030-L0 MI070-3N, B3_09_5 4-113030-L0O MI070-4N, B3_10

luce s_pecc_hlo luce diffonde

superficie debole

4-113030-L0

MI070-5N, B3_11

4-113030-L0

MI070-6N, B3_12

Sensore riflessi
luce € riflessione
0 occhio debolmente
direzionale
--->
1
1
0
/]

Superficie setosa

fortemente direzionale

luce : .
riflessione

superficie scintillante

4-113030-L0

MI070-7N, B3_13

Grafico TUB-MIQ7; Grafica computerizzata e colorimetria
Serie di immagini MI07, 3D=1, de=1
] M Y

MI070-8N, B3_14

V L o Y
http://farbe.li.tu-berlin.de/MI07/MIO7LOFA.TXT /.PS; inizio dell'output
F: linearizzzazione 3D MI07/MI07LI3SOFA.DAT nel file (F), pagine 1/2

__n

luce

riflessione ha preferito d
niovo alla fonte leggera

retro-reflective la superficie

sensore
o I'occhio

45° 0°
misura o
I'osservazione
geometria
45°/ 0°
I/ s /
campione la superficie

luce

4-113030-L0

MI071-1N, B3_15

4-113030-L0

MI071-2N, B3_16_:

-MI07s0S]

sensore sensore
luce 4 pocchio !
1
misura 0° 452 luce A\ riflessione
isu _ u o +] diffonde
o l'osservazion >
. | <] nella palla
geometria ! # / "bianco"
0°/45° \
0 o
I/ /] Z /
superficie di campione superficie di campione
4-113030-L0 MIO71-3N, B3_16_2 4-113030-L0 MIO71-4N, B3_17_1
misura luce misura Iuce shine-trap
geometry geometria

<
<%

______ -»-—--' sensor

0°/diffuse
I

A

superficie di campione

8

superficie di campione

4-113030-L0

MIO71-5N, B3_17_2

4-113030-L0

luce "bianca"

sensore
00

misura
geometria
45°/ 0°
v A W /A
campione campionecampione
nero o bianco

luce "bianca" sensore
mono' 00 450
chromator

misura
geometria
0°/ 45° A

A /A4 WA
campione campione campione
nero - bianco

4-113030-L0

MIO71-7N, B3_18_1

Output: nessun cam

Input: rgb/cmyk —> r%b/cmylé
lamento_

4-113030-L0

__n

MIO71-6N, B3_17_:

MI071-8N, B3_18_:

Ae|dsip ns indino,|jap einsiw e| Jad auoneslddy
Sd’/ 1LX1'V40T1L0IW/LOIN-TOS09TOC -dN.L |uOoIZIds|

9p0J ”jelvlew gNl

yi=

(0]

&l




=

stimolo di colore =5, (A)-R(A) valori tristimulo X(A), Y(A), z(\)
iy 0,57 2,0 normalizzazione:
C ~ —
=3 0,4 = yma>p‘) =1
o= i 1,5 Z(A)
== (03 %0\
H — 5 + -
w D 1,0 y(A)
on 0,21
—3 lunghezzg
% = 0,11 0.5 c;J‘o%daZZ
o j lunghezza d’onda/nm Anm
= 0,0= : : : 0,0
o= 400 500 600 700 400 500 600 700
M a-c\; 4-113130-L0 MI070-13, B3_09_3 4-113130-L0 MI070-23, B3_09_4
~~ p— p— p—
_Th o valenze di colore spettrali: sensibilita spettralex(A), y(A), z(A)
g5 |05 X(\)S)-R() | |20
- ('D —_
g = |oa4} YA)-S(V)-R(A)
D 03 ZN-SNRA) | [0
= o ’ Y(A)-S(\)-R(A) 1,0
o2 0,2+ X(\)-S(\)-R()
v =55 Z(A)-S(\)-R(A) lunghezzg |[g5 lunghezz
=Y 0,14 d'onda ' d'onda
T o A/nm 20, AINm
== 0,0 0,0
= 400 500 600 700 600 700
g 5 4-113130-L0 MI070-33, B3_09_5 4-113130-L0 MI070-43, B3_10
o g
) i .
== luce S_ﬁGCC_hIO luce diffonde
=S riiessione riflessione
£
i,
I
o g 3
5=
o
o)
4 /]
rispecchiando la superficie superficie debole
4-113130-L0 MI070-53, B3_11 4-113130-L0 MI070-63, B3_12
sensore i i irezi
L luce = riflessione luce fortemente direzionale
0 occhio  gepolmente riflessione
direzionale ---»
e \
777 74 777
v Superficie setosa superficie scintillante
4-113130-L0 MI070-73, B3_13 4-113130-L0 MI070-83, B3_14
-: Grafico TUB-MIO7; Grafica computerizzata e colorimetria
= Serie di immagini MI07, 3D=1, des$RGB*
] M Y

-6

e o
httF)://farbe.Ii.tu-berIiLn.de/MIO?/MIO?LOFA.TXT /.PS; IinYearizzzazione 3[?
F: linearizzzazione 3D MI07/MI07LI3OFA.DAT nel file (F), pagine 2/2

C i =N
e riflessione ha preferito di luce Sensore
niovo alla fonte leggera o I'occhio NG
0
45° 0° 8=
. =N
misura o Q0
losservaziong & 2
geometria i
45°/ 0° =
74 27 | - @
retro-reflective la superficie campione la superficie AN
4-113130-L0 MI071-13, B3_15 4-113130-L0 MI071-23,B3_16_1 Q_J 8
sensore sensore 33
luce 5 occhio ! 2L
| S P
. 0° 45° A riflessione '

misura _ luce %) diffonde o<
o l'osservazion > NS)
. | <] nella palla =3
geometria | Y 2 "Nianco" o
0°/45° ! c =
1 '8 o
v 7 74 7 =
superficie di campione superficie di campione & _IQI
4-113130-L0 MI071-33, B3_16_2 4-113130-L0 MI071-43,B3_17_1 9_ >
e T R
misura luce misura lize "einenifalp =R,
geometry geometria | 2 -
\ A - =~
1 oD 'U
' ®wn

______ -»- - - - Sensor ————-\-tp---- Sensore @

/ 5

' o

1

0°/diffuse X 8°/diffuse >\ 7 n

78 A % o)
superficie di campione superficie di campione D

2
4-113130-L0 MI071-53, B3_17_2 4-113130-L0 MI071-63, B3_17_3 ﬁ m
luce "bianca” sensore luce "bianca” sensore S g
o mono- o 5 L
0 0 45 )
chromator 3
. . o
misura misura R
geometria geometria g
45°/ 0° 0°/ 45° A %

A A W /A4
campione campionecampione
nero o bianco

A w24 WA
campione campione campione
nero - bianco

4-113130-L0 MI071-73,B3_18 1

Input: rgh/cmyk —>r
OBtputgIinea?izzazi(?nb(jeGBDrgb*de

4-113130-L0 MI071-83, B3_18

__'m

@

(0]




